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垂直多関節ロボット

VMBシリ ーズ

／

鼻

VMB-2515 

最大アーム長

最大可搬質塁

VMB-2518 

1506mm 

25kg 

180limm 

25kg 

■ 特長

厳しい衛生環境・悪環境で活用可能

標準仕様に加えて、防塵防滴性(IP67)、
クリ ーン度(ISOクラス5)＊に準拠したライ
ンナップを揃えています。自動車部品製造
をはじめ、電気電子部品や食品、医薬品・
医療機器製造工程まで、様々な業界での
自動化にご活用いただけます。
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フルカバー構造

EtherCATを機内配線し、自由なハンド設計に対応

ユーザ配線・配管・電磁弁の選択オプションを充実させ、多様なデバイス
やハンドをロボットフランジ部に装着可能。セカンドアームユーザ配線
では、最大2本のEtherCATを機内配線可能です。また、3軸配線 オプ
ションは、外回し配線・配管の絡まりや摩耗を防ぎます。
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3軸配線オプション

セカンドアーム
ユーザ配線オプション

■ オプション

外付けバッテリュニット
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エンロ ー ダバックアップ電池を
ロボット外部に設置可能。電池
の交換が容易になり 、 メンテ
ナンス性が向上。
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ロボット固定用プレ ートキット ロボット固定用プレ ー ト
水平調整可能 水平調整不可

フォ ー クリフト用 1軸可変メカストッパ・
アタッチメント 2軸／3軸可変メカ

ストッパボルト

ー
垂直多関節ロボット

VLAシリ ーズ

尻

最大アーム長

最大可搬質量

一
VLA-li025 

NEW 
VLA-6022 

2503mm 

40kg 

2257mm 

60kg 

■ 特長

耐悪環境対応

保護等級IP67＊に準梃しており、油や
ミストが飛散する厳しい環境下での
自動化に貢献します。

＊手首IP67、本体IP65に準拠

ソフトウェアWINCAPS Plus 
製品の「パレタイジングビル
ダー 」と組み合わせることで、
パレタイジング作業をノンコ ー

ディングで自動化を実現します。

重荷物の搬送・パレタイジングに最適

デンソー ロボット最大可搬質量およびアーム長を有し、重荷物の搬送・
パレタイジング作業の自動化に適しています。オ フラインプログラミング

フィ ールドネットワ ー ク内蔵

フィ ールドネットワ ークを機内配線しており、外回り配線の煩雑さを低減
可能です。
対応する通信規格：PROFl NET· PROFIBUS · Device Net 

ョ
•

層―’
一＝ニ

；；置（

紐 、みM | - - - -
9.. ゆ” ...音.～• -．9-

l' 

i
’“;，贔：• *'!:� "i,' 

：ぞ．．～v ：
ュ

＝｀ 
■ オプション

マルチバスケーブル

Device Netなどのフィ ールドネット
ワ ークをロボットの機内配線されて
おり 、 外回し配線の煩雑さを低減。

ロボット固定用プレ ー ト
水平調整不可

ロボット固定用プレ ートキット
水平調整可能

コネクタパネル保護カバー フォ ー クリフト用
アタッチメント

1軸／2軸／ 3軸
可変メカストッパ (VL)
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