
■外形寸法と動作範囲

LZNN LZZN

Z軸 型式ｽﾄﾛｰｸ 単位:10mm 010 020
L1　（=動作ｽﾄﾛｰｸ） 100 200
L2　（=全長） 256 356
L3　（=全長 ﾓｰﾀ含） 351.5 451.5
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Z軸 型式ｽﾄﾛｰｸ 単位：10mm 010 020
L1　（=動作ｽﾄﾛｰｸ） 100 200
L2　（=全長） 256 356
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■外形寸法と動作範囲

LSNN LSSN

S軸 型式ｽﾄﾛｰｸ 単位:10mm 030 040 S軸先端の取付寸法
L1　（=動作ｽﾄﾛｰｸ） 300 400
L2　（=伸縮軸長） 261.9 311.9



■外形寸法と動作範囲

LZSN LZSS

S軸先端の取付寸法

S軸 型式ｽﾄﾛｰｸ 単位:10mm 030 040
L1　（=動作ｽﾄﾛｰｸ） 300 400
L3　（=伸縮軸長） 261.9 311.9

Z軸 型式ｽﾄﾛｰｸ 単位:10mm 010 020
L2　（=動作ｽﾄﾛｰｸ） 100 200
L4　（=全長） 526 626
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