
かんばん取出用
吸着パット

通い箱上蓋取付け用
吸着パット

かんばん挿入機構

物流工程の省人化

動作フロー

通い箱の出荷作業に特化した物流ハンド

通い箱把持チャック

COBOTTA PROは最大2,500㎜ /sでの高速動作が可能。
安全柵が不要な人協働ロボットのため※1、広いスペースを必要とせず、作業者
の出入りが多い場所でも導入が可能。限られたスペース・作業環境でも、高い
生産性を確保しながら工場内物流の自動化を実現。
 

※1 お客様によるリスクアセスメントが必要

COBOTTA PROによるかんばん挿入・取出と通い箱搬送
COBOTTA PRO insertion and removal of kanban cards, and transport of returnable containers.

安全柵が不要な COBOTTA PRO に出荷作業に特化した物流ハンドを活用することで、

紙かんばんの挿入・取出や通い箱の搬送工程の自動化を実現。

By utilizing the logistics hand specifically designed for shipping tasks with 
the COBOTTA PRO, which requires no safety measures, 
we achieve automation of processes such as inserting and removing paper 
kanban cards and transporting reusable containers.

ひとつのハンドで複数作業に対応。
作業毎に発生するハンド交換作業が不要となり、サイクルタイムの短縮が可能。

安全柵不要で限られたスペースでも導入可能狭い作業スペースだが人の出入りも多い作業場

生産ラインから送られてきた通い箱に対して、 COBOTTA PRO が出荷準備を実施。

・ かんばんの挿入 / 取出  ・ 上蓋の取付 ・ 通い箱の搬送対応工程例

特許出願中

工程内かんばん取出1 出荷用かんばん挿入2 上蓋取付3 通い箱搬送4

完成品
置き場へ出荷場生産ライン

A2横（W590 X H420）  04_かんばん挿入 ： 仕様 WLパネル+出力+マットラミ



- 入出荷場でのパレタイズ・デパレタイズや、出荷準備の自動化ソリューションをご提案
- 工場内物流工程の自動化により、人に負担をかける作業からの解放を実現し、作業環境の向上や生産効率 UP に貢献

工場内物流工程 工場内物流工程

生産量に応じて
必要な数量の
通い箱を移し替え

工程内かんばん取出

出荷用かんばん挿入

出荷レーンへ搬送

入荷 入庫・保管 出荷準備 出荷生産

【うれしさ】

※１：お客様でのリスクアセスメントが必要です

・ 最大可搬 60kg の VLA ロボット  
   で重量物搬送を実現。
・Mech-Eye 3D ビジョン＋AI で
  歪んだ通い箱も認識。
・重筋作業からの解放。

【うれしさ】

・ COBOTTA PRO 活用で安全柵不要。
   狭い作業場での導入も可能。
・かんばん挿しハンド図面ライセンス
   販売による設計工数低減。
・かんばんの差し替えミスなど
   ヒューマンエラーを低減。

かんばん差し替えの自動化パレタイズ・デパレタイズ工程の自動化

※１

A2横（W590 X H420）  かんばん挿入（物流自動化） ： 仕様 WLパネル+出力+マットラミ

工場内物流工程の自動化


