
CRC9

コンベア・ハンドなどの
周辺機器

内蔵力センサ機能を活用した
精密・高難度作業
Built-in force sensor functionality for precise and highly
challenging work

ロボットと周辺機器を統合制御しシンプルで
拡張性の高い生産システムを構築
Integrated Control of Robots and Peripheral Devices Creates a Simple,  
Scalable Production System

セカンドアームに内蔵された力センサが微細な力の変化を
リアルタイムで検知。
部品のはめ込みや研磨、検査など、高難度作業の自動化に貢献。
外付けの力覚センサを別途準備する必要がなく、システム構築の
コスト・工数低減が可能。

COBOTTA PRO専用コントローラ「CRC9」はロボット本体に加え、ビジョンシステム、サーボモータ、
ハンド、コンベアなどの周辺機器を含めた統合制御を実現。CRC9によりロボット周辺の制御を一元化
できるため、複雑な配線や複数コントローラの管理が不要に。
また、組立等の複雑な工程を一つの制御系で管理でき、工程全体の効率化と精度向上に貢献。さらに、
カメラやAMR、サードパーティ製品との連携を容易にし、シンプルな設備構築と省スペース化を実現。

内蔵力センサ機能の主な使用用途

部品挿入の倣い動作 位相合わせを伴う嵌合い 定圧入などの押付け動作
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COBOTTA PRO 高難度作業に対応
COBOTTA PRO Compatible with highly difficult work

A2横（W590 X H420）  03_COBOTTA PRO高難度 ： 仕様 WLパネル+出力+マットラミ




