
Overviewデモ機概要

Benefitsうれしさ

Hygienic design : High cleanliness, optimizing the robot hand for medical and food productions. 

Flexible : The robot hand can handle workpieces with a variety of shapes. 

衛生的デザイン ： 高清浄性で医薬・食品製造に最適

フレキシブル ： つまみから握りまで、多様な形態での把持が可能

ユニバーサルハンド
SQUSE HAND

出展 : スキューズ (株) 協賛 ： 光伝導機 (株)

柔軟物ハンドリングの強い味方！

柔軟性柔軟性

ロボット：VP-6242G

ワーク形状を

問わない

多関節ロボット

ユニバーサルハンドで
ロボットの適用分野を拡大！

空気圧駆動の従動性で
柔軟物の取扱いに最適

多品種対応多品種対応

形状や質感が異なる
物品のハンドリング
デバイスとして最適

空気圧
アクチュエータ

Flexibility
Pneumatically driven following property enables
robot hand optimization for handling flexible
workpieces. 

Multiproduct Production
Optimum as a handling device of workpieces
of different shape and texture. 

A strong partner in flexible workpiece handling! 

ユニバーサルハンド
エアー多指ハンド
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・多指形状で汎用ハンドリング
・エアー制御で柔らかな把持動作


