
キャップ開栓・攪拌
ロボットでフラスコのキャップ開栓および
フラスコの攪拌作業が可能です。　

採取・分注
２台のロボットでピットのチップ装着、
液体の採取、マイクロプレートへの

分注作業が可能です。

廃　液
ロボットで液体をこぼさずに
廃液作業が可能です。

熟練作業者の動きをロボットで再現し、作業者による品質のばらつきを無くした

高品質な細胞培養の自動化を実現します。さらに人手作業による汚染や作業者の曝露の危険性を

回避し、クリーン且つ安全なシステムを実現します。

Robots can duplicate the operation of skilled engineers and achieve automated cell culture with

consistent high quality. This system is also clean, safe, and elliminates the risk of contamination and exprosure.

ロボットによる熟練作業の再現
Robot duplicates operation of skilled engineer

医薬・医療用ロボット
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