
「Unity」をベースにデジタルツイン空間を簡単構築

デジタルツインソフトウェアを導入し、設備設計時の課題を解決

コンベア、モータ等のアセットが豊富
ソースコード無し、直感操作で簡単設定
TwinCATなど、様々な
産業用機器の通信環境に対応

・
・
・

設備構築をより簡単に
するアドオンソフト

realvirtual.io
世界最大の3D開発プラットフォーム
ゲーム開発エンジンならではの
高度な物理演算技術を活用して
デジタルツイン空間の構築が可能

・
・

設備構築に使える
豊富なアセット

高度な物理演算等の
3D技術を活用可能

市販のVR・AR
デバイスを活用可能

デンソーロボット
ソフトウェア製品

ORiN2 SDK

VRC/VRC9

WINCAPS III

デンソーロボット

各種インターフェース環境
・ TwinCAT
・ OPC UA
・ PLC 等

1
機械コンセプト

2
機械・制御設計

3
機械立ち上げ

4
製造

5
保守

実機を用いた設備設計・構築は
時間と工数が大きな課題

バーチャル空間で
シミュレーションを実施し、
設備設計時の検証・調整工数低減、
既存工程の改善・最適化に貢献！

実機レスで
レイアウト検証

3Dシミュレーション

オフラインティーチング

生産設備全体を
シミュレーション

サイクルタイム検証

PLC接続

生産を止めることなく
作業トレーニング

操作シミュレーション

デジタルツインソフトウェアを
導入することで……

バーチャル空間

ゲーム開発エンジン「Unity」を活用した
デジタルツイン空間で生産設備シミュレーション

各種産業機器
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