
3Dビジョンカメラ搭載のCOBOTTAが設備のコンパクト化に寄与
小サイズワークの高精度認識も可能

COBOTTAの5軸に約230gの超軽量Cambrianカメラ
モジュールを装着
安全柵が不要な小型人協働ロボットCOBOTTAは、
設置面積が小さく、作業者が使っている作業テーブル上で
動作可能なため、コンパクトな設備構築が可能
Cambrianカメラとの組み合わせにより、微細な部品の
3Dピッキングを実現

現場の調整作業不要で立ち上げ可能

Cambrianカメラモジュール

システム構成

CambrianビジョンシステムとCOBOTTAに
よる小サイズ・透明ワークのピッキング
Cambrianビジョンシステムの軽量カメラをCOBOTTAに搭載することで、
コンパクトな設備で高精度な3Dピッキング作業の自動化を実現

導入手順

デンソーウェーブにて事前にお客様の使用条件を元に動作テストを実施し、認識範囲、把持位置等のパラメータを設定
　
ワークのCADデータ・キャリブレーションデータを元にAI学習

お客様の現場にて学習済みのAIモデルをコンピューティングユニットへ保存し、AIモデルを取り込むことで、
現場調整不要で立ち上げ完了
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■標準モデル（カメラカバーあり） ■軽量モデル（カメラカバーなし）  COBOTTA搭載モデル

COBOTTA

Ethernet

Ethernet

取り付け

Ethernet

PoEハブ

Cambrian
カメラモジュール

Cambrian
コンピューティングユニット

 事前の動作テストから、操作教育、導入までデンソーウェーブが全面的にサポート

動作テスト
パラメータ設定

データを元に
AI学習

学習済みAI
モデル完成

コンピューティング
ユニットへ保存

AIモデル
取り込み

セットアップ
完了
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