
※別途、作業者を検知する安全センサが必要

高速人協働による生産性向上

COBOTTA PROは安全性を高めて高速での動作を可能に
することで、生産性の向上に貢献。
また、人が近づいたときには低速に、離れたときには高速で
稼働させるなど、現場の状況に応じて運転速度を切り替え
ることによって無駄のない自動化を実現

途切れない安全性を実現「シーン機能」　

作業者と人協働ロボットが同じ作業を行う際、一部の工程で協働状態で動作させることができず、安全柵の設置や一時的なロボット停止など
の利便性低下が課題
シーン機能では、作業シーンごとに安全パラメータを設定でき、プログラムによって状態に合わせてパラメータを切り替え可能。状況にあわせ
た安全性を保証しながら、利便性・生産性を向上

高速人協働を実現した技術

自社開発の軽量高剛性トルクセンサ内蔵
高出力モータモジュール

▼活用シーン例）ねじ締め工程の場合

軽量・高剛性を
両立するアーム設計

先端フランジ部まで
充実の機内配管

トップクラスの高速性と安全性
協働ロボットトップクラスの高速性
高速運転と協働運転の切り替えによる生産性向上


