


デンソーロボットの
メンテナンスや操作を
強力にサポート。

簡単操作、充実の
シミュレーション機能で、
作業時間を短縮

ソフトウェア

2625

ロボット立上・保全支援ソフト Robot Tools

オフラインプログラミングソフト WINCAPSⅢ

豊富な日常のメンテナンス業務を効率化し、ロボット導入後のコスト低減を実現
制御ログアナライザー（Control Log Analyzer）

指定コントローラーから制御ログを取得し、グラフを

自動表示。ロボットの制御状態解析（NG波形の検出
など）が可能。また制御ログはDB管理され、過去デー
タとの比較も簡単。保守性の向上や異常時の見える

化 （数値化）を実現。

一括バックアップ（Easy Backup）

複数台コントローラーの全データを一括バックアッ

プ、リストアが可能。自動一括バックアップで、作業時

間の短縮ができ、また一括リストアで、異常時の迅速

な対応が可能。保守性の向上や業務の効率化に貢献。

自動監視通知（Mobile Monitor）

コントローラーの状態を監視し、遠い場所にいる作業

者の携帯端末などに設備の異常状態などをメールで

通知でき、迅速な対応が可能。保守性の向上や業務

の効率化に貢献。

バーチャルTP（Virtual TP）

コントローラーが手動モード時に、PC上の仮想ティー
チングペンダントとして各種設定をGUIで行えます。
離れた場所からでもコントローラーの各種設定やモ

ニタが可能で、保守性を向上。またミニペンダントと

の組み合わせで、ミニペンダントの機能を向上。

設備構想／設計
●簡単 3D CAD データインポート
　簡単 設備干渉／教示点確認
3D CAD「VRML※」「DirectX」形式に対応
実機設置なしで、設備干渉、教示点を簡単確認
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エラーログ詳細情報

特長

ロボットと周辺機器を
簡単接続でき、
設備の品質、コスト、
納期を改善！

ORiN2で
システム開発を
スマートに！

汎用機器接続ライブラリー（D-ROMO）

パソコン統合用ミドルウェア ORiN2

機器に依存しないアプリケーション開発が可能
ロボットに加えPLCやCNC工作機など、様々なデバイスのアプリケーションや
設備の開発がシンプルに実現でき、開発費を大幅に削減。

ソフトウェアの再利用が可能
異なる規格（OPC、UPｎP）と相互乗り入れするゲートウェイを備え、既存のア
プリケーションの再利用性を高めます。

パソコンから汎用プログラム言語（ＶＢ等）で、
多くのデバイス（ロボットなど）を制御可能
ORiN2はOLE(COM,Act iveX)に対応した多くの標準的な開発ツール
(Visual Basic, Visual C++,C++Builder, Delphi, Excel等）から利用でき
ます。
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D-ROMOライブラリーを使用し、
周辺モジュールを簡単接続・操作
周辺機器を制御するためのライブラリーソフト「D-ROMOライブラリー」で、
各周辺機器専用の操作画面を使用でき、周辺機器の操作・調整が可能。また専

用コマンドを使用でき、周辺機器をロボットのオプション品の様に制御可能。

D-ROMOライブラリーを使用し、
設備立上時間の短縮と品質の向上を実現
ライブラリーソフト「D-ROMOライブラリー」を使用することで、プログラム作
成時間の短縮と、プログラム品質の向上を実現。
※D-ROMOライブラリーは、当社ホームページメンバーサイトからご購入ください。

ソフトウェア構成

アプリケーション

ORiN2機能部

機器インターフェース

ORiN

自動監視通知

バーチャルTP

制御ログアナライザー

一括バックアップ

モータドライバー

視覚装置
単軸ユニット

各種センサー

専用ユニット 等・・・・・・

ライブラリーソフト

周辺モジュール

運転準備／設備調整
●簡単 ロボットシミュレータ
PC上でロボットプログラムをシミュレーション

3Dデータをインポートし、ロボット動作のモニタリ
ングや、手動操作で設備干渉、教示点を簡単確認

実行行を表示
未対応コマンド行は、ハッチングで解りやすく

速度、サイクルタイムを表示

製造／保守
●豊富なロボット設備解析ツール

高度なモニタリング機能と充実のログ管理

日本語・英語に加え、ドイツ語・韓国語・中国語に対応。

対応言語 NEW 09年5月

※：出力形式はVRML 2.0より対応。

※北米、欧州では販売しておりません。

エラーの発生要因を表示
実行行へジャンプ可能

操作ログ


