
抜群のスピード&パワー。
スリム&スタイリッシュな
小型6軸ロボット。

小型垂直多関節ロボット

最大リーチ

最大可搬質量

標準サイクルタイム

バリエーション

約650・850mm

7kg（手首下向き±45°以内）※1

0.4・0.5秒台（負荷1kg時）

標準・防塵防滴・クリーン

UL・天吊り

8

（単位：mm）

外形寸法及び動作範囲

7

※1〈　〉内はブレーキ増設タイプ　※2〔　〕内はVS-6577　※3《　》内は防塵防滴・クリーンタイプ　※4［　］内はクリーンタイプのみ

特異点回避機能
特異点を意識せずロボットの設置が可能。

衝突検出機能
干渉によるワ－クやハンドの破損を防止。※4

手動動作時TOOLモードを選択可能
ハンドを基準に、任意の方向へ動かすことが可能になり、ティーチン

グが容易。

スリムなボディ
アーム幅を110mmとスリム化し、周辺設備との干渉を低減。設置面積

は「200mm×200mm」とハガキ2枚程度で、設備の小型化に貢献。

ツール用エアー配管（７回路）・電気配線（10芯）、
さらには電磁弁（3個）も標準装備
※3 手首下向き±45°を超える場合は最大可搬質量6kgです。
※4 ワーク・ハンドの種類や動作状況により、衝突を検出できない場合もございます。

ツール取付面詳細（矢視A）

ベース取付寸法（上面より）

豊富なバリエーション

悪環境下でも使用可能な「防塵防滴タイプ」や、クリーンルーム内の自動化に最適な「クリーン

タイプ」、米国のUL規格に対応した「UL仕様」など、豊富な品揃え。

本体仕様

項　目

セット型式（注1）

本体型式

アーム全長

アームオフセット

最大動作領域

動作角度

最大可搬質量

合成最大速度

位置繰返し精度（注2）

最大許容慣性モーメント

位置検出方式

駆動モーター、ブレーキ

ユーザー用エアー配管（注3）

ユーザー用信号線

エアー源

空気伝播騒音（注4）

質量

常用圧力

許容最大圧力

２０
０
 

１６
０
 

２-φ６H７ 
４-φ１２穴 

２００ 
１６０ 

６６ ０.０５ ± 
＋０.０１２ 
　０ 

（基準穴） 
（M１０取付用） Ｒ２０ 

１８
４
±
０
.０
５
 

φ２０H７ ＋０.０２１     ０ 深６ 

φ４０h８ 　０ －０.０３９ 深６ 

クリーンタイプのみ φ４０h８ 深４ 

φ５H７ ＋０.０１２ 　０ 深７ 

４-Ｍ５ 深８ 
（Ｐ.Ｃ.Ｄ.３１.５） 

 

 

　０ 
－０.０３９ 

VS-６５５６G

VS-６５５６E/GM

２７０（第1アーム）＋２９５（第2アーム）＝５６５mm

Ｒ＝７３３mm（ツール取付面）  R＝６５３mm（P点；J４、J５、J６中心）

J１：±１７０゚   J２：＋１３５゚、－１００゚   J３：＋１６６゚、－１１９゚
J４：±１９０゚   J5：±１２０゚  J６±：３６０゚

８,２００mm/s（ツール取付面中心）

X、Y、Z各方向：±０.０２mm（ツール取付面中心）

約３５kg（約77lb）

VS-６５５６G

VS-６５７７G

VS-６５５６G-B

VS-６５７７G-B

VS-６５５６G-W

VS-６５７７G-W

VS-６５５６G-BW

VS-６５７７G-BW

VS-６５５６G-P10・100

VS-６５７７G-P10・100

VS-６５５６G-BP10・100

VS-６５７７G-BP10・100

―

―

VS-６５５６G-BW-UL

VS-６５７７G-BW-UL

UL
クリーン

ブレーキ

標準

増設

最大リーチ

約６５０mm

約８５０mm

約６５０mm

約８５０mm

※ 床置き・天吊り共用可能（但し、クリーンタイプについては、床置きのみでの使用となります。）　
※ UL仕様は１軸を含む全軸ブレーキ付です。仕様・外形寸法については、別途お問い合せください。

防塵防滴

２・３・４軸
ブレーキ付

全軸ブレーキ付
（除１軸）

手首部：IP６５
本体部：IP５４　相当

クリーン度：クラス１０  （０.１μm）
　　　　   クラス１００（０.３μm）

VSシリーズ

特長 仕様
最大可搬質量7kg（手首下向き±45°以内）※3

小型ながら最大可搬質量は7kg（手首下向き±45°以内）とパワフル。※3

ハンド設計の自由度 拡大。

クラストップレベルの高速
アームの軽量化と、ACサーボモーターの高出力化で、クラストップ

レベルのハイスピードを実現。

標準サイクルタイム
300mm

25mm

1サイクル当たりの時間
VS-6556 ： 0.4秒台
VS-6577 ： 0.5秒台

（負荷1kg時）
※ １サイクルは上図の１往復実行時間

標準

（注1）セット型式は、ロボット本体・コントローラー一式の型式です。　（注2）位置繰返し精度は、周囲温度一定時の精度です。　（注3）φ4×6のみ、内蔵電磁弁にて制御可能です。　（注４）A加重等価持続音圧レベルです。

（注５）手首下向き±45°を超える場合は最大可搬質量6kgです。

クリーンタイプ

UL仕様

クリーン度
クラス１０  （０.１μｍ）
クラス１００（０.３μｍ）

防塵防滴タイプ

保護等級
手首部：IP65相当
本体部：IP54相当

１０
５
 

φ６
５［
φ６
９
］ 

A

J３ ＋ 

－ 

P点の動作範囲 

P点 

１３
５゚
 

１００゚
 J２ 

２０
３
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３３
５
 

２７
０〔
３６
５
〕
 
９０
 

８０ ２９５〔４０５〕 

５７５〔７７９〕 ５７８〔７７９〕 

１０８〔２１８〕 

１１５〔６８〕 

１２０° 

１２０° 

３７５〔４８５〕 

 

Ｒ５７８〔R７７９〕 

Ｒ１５９〔R１６７
〕 

Ｒ３０８〔
Ｒ４１４

〕 

〔Ｒ４１４〕 

７６
°〔７９
°〕 ２０９° 

７５ 

＋ － 

＋ 
－ 

 

R220〔
R324

〕 

〔
１４
３
〕 

１６
４〔
３３
７
〕 

Ｒ３０８
 

１７０゚ 

J１ 
+

_

+

_
±３６０゚ ±１９０゚ 

J６ J４ 

１７０゚ 

１４０ １９０ 
《２２２》 

〈８９〉 

〈８０〉 〈１０５〉 

〈６３〉 

Ｒ６
５３〔
Ｒ８
５４
〕 

Ｒ２３４〔
R２４２〕 

Ｐ点の動作範囲 

Ｐ点  

５１
 ５９
 

（ケーブルスペース） 

６５
 

 
〈
６７
〉 

〈
７９
〉 

５７
 

 

１１
０
 

１７
３
 
１０
５
 

アーム全長
56：565mm
77：770mm

シリーズ名
G：Gシリーズ

バリエーション
無：標準　W：防塵防滴　P：クリーン　UL：UL仕様
B：ブレーキ付　BW：ブレーキ付・防塵防滴　BP：ブレーキ付・クリーン

標準可搬質量
5：5kg
※最大可搬質量は7kg

軸数
6：6軸

小型垂直多関節型

セット型式の見方（VS-Gシリーズ） VS  - 6  5  56  G - W

VS-６５７７G

VS-６５７７E/GM

３６５（第１アーム）＋４０５（第２アーム）＝７７０mm

R＝９３４mm（ツール取付面）  R＝８５４mm（P点；J４、J５、J６中心）

J１：±１７０゚   J２：＋１３５゚、－１００゚   J３：＋１６９゚、－１１９゚
J４：±１９０゚  J5：±１２０゚  J６：±３６０゚

７,６００mm/s（ツール取付面中心）

X、Y、Z各方向：±０.０３mm（ツール取付面中心）

約３６kg（約80lb）

仕様

標準

セーフティー仕様

UL仕様

型式の詳細は別途お問い合わせください。
※2 ブレーキ付き仕様が標準となります。

販売可能地域

日本

●

●

●

北米※2

ー

●

●

欧州※2

ー

●

●

アジア

●

●

●

高軌跡制御機能
高い軌跡精度を要する塗布作業やシーリング作業等に威力を発揮。

仕　様

J1（旋回）：７５mm  J3（前腕）：９０mm

７kg（手首下向き±４５°以内）（注５）

J4、J5まわり：0.41kgm2  J6まわり：0.063kgm2（負荷設定７kg時）

アブソリュートエンコーダー

全軸ACサーボモーター＋J２、J３、J４ブレーキ付（J５、J６ブレーキ増設タイプも選択可能）

７系統（φ４×６、φ６×１）  電磁弁（２ポジション、ダブルソレノイド）３個内蔵　　

１０芯（近接センサー等の信号線）

１.０×１０5 Pa～３.９×１０5Pa

４.９×１０5Pa

80dB以下

※1 手首下向き±45°を超える場合は最大可搬質量6kgです。



抜群のスピード&パワー。
スリム&スタイリッシュな
小型6軸ロボット。

小型垂直多関節ロボット

最大リーチ

最大可搬質量

標準サイクルタイム

バリエーション

約650・850mm

7kg（手首下向き±45°以内）※1

0.4・0.5秒台（負荷1kg時）

標準・防塵防滴・クリーン

UL・天吊り

8

（単位：mm）

外形寸法及び動作範囲

7

※1〈　〉内はブレーキ増設タイプ　※2〔　〕内はVS-6577　※3《　》内は防塵防滴・クリーンタイプ　※4［　］内はクリーンタイプのみ

特異点回避機能
特異点を意識せずロボットの設置が可能。

衝突検出機能
干渉によるワ－クやハンドの破損を防止。※4

手動動作時TOOLモードを選択可能
ハンドを基準に、任意の方向へ動かすことが可能になり、ティーチン

グが容易。

スリムなボディ
アーム幅を110mmとスリム化し、周辺設備との干渉を低減。設置面積

は「200mm×200mm」とハガキ2枚程度で、設備の小型化に貢献。

ツール用エアー配管（７回路）・電気配線（10芯）、
さらには電磁弁（3個）も標準装備
※3 手首下向き±45°を超える場合は最大可搬質量6kgです。
※4 ワーク・ハンドの種類や動作状況により、衝突を検出できない場合もございます。

ツール取付面詳細（矢視A）

ベース取付寸法（上面より）

豊富なバリエーション

悪環境下でも使用可能な「防塵防滴タイプ」や、クリーンルーム内の自動化に最適な「クリーン

タイプ」、米国のUL規格に対応した「UL仕様」など、豊富な品揃え。

本体仕様

項　目

セット型式（注1）

本体型式

アーム全長

アームオフセット

最大動作領域

動作角度

最大可搬質量

合成最大速度

位置繰返し精度（注2）

最大許容慣性モーメント

位置検出方式

駆動モーター、ブレーキ

ユーザー用エアー配管（注3）

ユーザー用信号線

エアー源

空気伝播騒音（注4）

質量

常用圧力

許容最大圧力

２０
０
 

１６
０
 

２-φ６H７ 
４-φ１２穴 

２００ 
１６０ 

６６ ０.０５ ± 
＋０.０１２ 
　０ 

（基準穴） 
（M１０取付用） Ｒ２０ 

１８
４
±
０
.０
５
 

φ２０H７ ＋０.０２１     ０ 深６ 

φ４０h８ 　０ －０.０３９ 深６ 

クリーンタイプのみ φ４０h８ 深４ 

φ５H７ ＋０.０１２ 　０ 深７ 

４-Ｍ５ 深８ 
（Ｐ.Ｃ.Ｄ.３１.５） 

 

 

　０ 
－０.０３９ 

VS-６５５６G

VS-６５５６E/GM

２７０（第1アーム）＋２９５（第2アーム）＝５６５mm

Ｒ＝７３３mm（ツール取付面）  R＝６５３mm（P点；J４、J５、J６中心）

J１：±１７０゚   J２：＋１３５゚、－１００゚   J３：＋１６６゚、－１１９゚
J４：±１９０゚   J5：±１２０゚  J６±：３６０゚

８,２００mm/s（ツール取付面中心）

X、Y、Z各方向：±０.０２mm（ツール取付面中心）

約３５kg（約77lb）

VS-６５５６G

VS-６５７７G

VS-６５５６G-B

VS-６５７７G-B

VS-６５５６G-W

VS-６５７７G-W

VS-６５５６G-BW

VS-６５７７G-BW

VS-６５５６G-P10・100

VS-６５７７G-P10・100

VS-６５５６G-BP10・100

VS-６５７７G-BP10・100

―

―

VS-６５５６G-BW-UL

VS-６５７７G-BW-UL

UL
クリーン

ブレーキ

標準

増設

最大リーチ

約６５０mm

約８５０mm

約６５０mm

約８５０mm

※ 床置き・天吊り共用可能（但し、クリーンタイプについては、床置きのみでの使用となります。）　
※ UL仕様は１軸を含む全軸ブレーキ付です。仕様・外形寸法については、別途お問い合せください。

防塵防滴

２・３・４軸
ブレーキ付

全軸ブレーキ付
（除１軸）

手首部：IP６５
本体部：IP５４　相当

クリーン度：クラス１０  （０.１μm）
　　　　   クラス１００（０.３μm）

VSシリーズ

特長 仕様
最大可搬質量7kg（手首下向き±45°以内）※3

小型ながら最大可搬質量は7kg（手首下向き±45°以内）とパワフル。※3

ハンド設計の自由度 拡大。

クラストップレベルの高速
アームの軽量化と、ACサーボモーターの高出力化で、クラストップ

レベルのハイスピードを実現。

標準サイクルタイム
300mm

25mm

1サイクル当たりの時間
VS-6556 ： 0.4秒台
VS-6577 ： 0.5秒台

（負荷1kg時）
※ １サイクルは上図の１往復実行時間

標準

（注1）セット型式は、ロボット本体・コントローラー一式の型式です。　（注2）位置繰返し精度は、周囲温度一定時の精度です。　（注3）φ4×6のみ、内蔵電磁弁にて制御可能です。　（注４）A加重等価持続音圧レベルです。

（注５）手首下向き±45°を超える場合は最大可搬質量6kgです。

クリーンタイプ

UL仕様

クリーン度
クラス１０  （０.１μｍ）
クラス１００（０.３μｍ）

防塵防滴タイプ

保護等級
手首部：IP65相当
本体部：IP54相当

１０
５
 

φ６
５［
φ６
９
］ 

A

J３ ＋ 

－ 

P点の動作範囲 

P点 

１３
５゚
 

１００゚
 J２ 

２０
３
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３３
５
 

２７
０〔
３６
５
〕
 
９０
 

８０ ２９５〔４０５〕 

５７５〔７７９〕 ５７８〔７７９〕 

１０８〔２１８〕 

１１５〔６８〕 

１２０° 

１２０° 

３７５〔４８５〕 

 

Ｒ５７８〔R７７９〕 

Ｒ１５９〔R１６７
〕 

Ｒ３０８〔
Ｒ４１４

〕 

〔Ｒ４１４〕 

７６
°〔７９
°〕 ２０９° 

７５ 

＋ － 

＋ 
－ 

 

R220〔
R324

〕 

〔
１４
３
〕 

１６
４〔
３３
７
〕 

Ｒ３０８
 

１７０゚ 

J１ 
+

_

+

_
±３６０゚ ±１９０゚ 

J６ J４ 

１７０゚ 

１４０ １９０ 
《２２２》 

〈８９〉 

〈８０〉 〈１０５〉 

〈６３〉 

Ｒ６
５３〔
Ｒ８
５４
〕 

Ｒ２３４〔
R２４２〕 

Ｐ点の動作範囲 

Ｐ点  

５１
 ５９
 

（ケーブルスペース） 

６５
 

 
〈
６７
〉 

〈
７９
〉 

５７
 

 

１１
０
 

１７
３
 
１０
５
 

アーム全長
56：565mm
77：770mm

シリーズ名
G：Gシリーズ

バリエーション
無：標準　W：防塵防滴　P：クリーン　UL：UL仕様
B：ブレーキ付　BW：ブレーキ付・防塵防滴　BP：ブレーキ付・クリーン

標準可搬質量
5：5kg
※最大可搬質量は7kg

軸数
6：6軸

小型垂直多関節型

セット型式の見方（VS-Gシリーズ） VS  - 6  5  56  G - W

VS-６５７７G

VS-６５７７E/GM

３６５（第１アーム）＋４０５（第２アーム）＝７７０mm

R＝９３４mm（ツール取付面）  R＝８５４mm（P点；J４、J５、J６中心）

J１：±１７０゚   J２：＋１３５゚、－１００゚   J３：＋１６９゚、－１１９゚
J４：±１９０゚  J5：±１２０゚  J６：±３６０゚

７,６００mm/s（ツール取付面中心）

X、Y、Z各方向：±０.０３mm（ツール取付面中心）

約３６kg（約80lb）

仕様

標準

セーフティー仕様

UL仕様

型式の詳細は別途お問い合わせください。
※2 ブレーキ付き仕様が標準となります。
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高軌跡制御機能
高い軌跡精度を要する塗布作業やシーリング作業等に威力を発揮。

仕　様

J1（旋回）：７５mm  J3（前腕）：９０mm

７kg（手首下向き±４５°以内）（注５）

J4、J5まわり：0.41kgm2  J6まわり：0.063kgm2（負荷設定７kg時）

アブソリュートエンコーダー

全軸ACサーボモーター＋J２、J３、J４ブレーキ付（J５、J６ブレーキ増設タイプも選択可能）

７系統（φ４×６、φ６×１）  電磁弁（２ポジション、ダブルソレノイド）３個内蔵　　

１０芯（近接センサー等の信号線）

１.０×１０5 Pa～３.９×１０5Pa

４.９×１０5Pa

80dB以下

※1 手首下向き±45°を超える場合は最大可搬質量6kgです。




